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1. WSTEP

1.1. Okreslenia podstawowe

1.1.1.

Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu
fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest
niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza koron¢ drogi, przejechaniu pojazdu na
jezdni¢ przeznaczong dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do
powstania kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami statymi znajdujacymi si¢ w
poblizu jezdni.

. Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest

prowadnica wykonana z profilowanej taSmy stalowe;.

Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony
drogi, przeciwdziatajaca niebezpiecznym nastgpstwom zjechania z drogi lub je og-
raniczajaca.

Bariera dzielaca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielacym drogi
dwujezdniowej lub bocznym pasie dzielagcym, przeciwdziatajaca przejechaniu pojazdu
na drugg jezdnig.

Bariera przektadkowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest do stupkoéw za
posrednictwem przektadek zapewniajacych odstep migdzy prowadnica a stupkiem od
100 mm do 180 mm.

Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy
stalowej, majacy za zadanie umozliwienie ptynnego wzdluznego przemieszczenia
pojazdu w czasie kolizji, w czasie ktorego prowadnica powinna odksztalcaé sie¢
stopniowo 1 w sposob plastyczny. Odrdznia si¢ dwa typy profilowanej tasmy stalowej:
typ A 1 typ B, rézniace si¢ ksztattem przetloczen.

Przektadka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okragtej, prostokatnej) lub
ksztattownika stalowego (np. z ceownika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140
mm, umieszczony pomiedzy prowadnicg a stupkiem, ktorego zadaniem jest nadanie
barierze korzystniejszych wlasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzekladkowej),
powodujacych, ze prowadnica bariery w pierwsze] fazie odksztatcania lub
przemieszczania stupkow nie jest odginana do dotu, lecz unoszona ku gorze.

1.1.9. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w WWiORB D-M-00.00.00.
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Materiatami stosowanymi przy montazu barier ochronnych wedtug zasad niniejszych
WWIiORB sa:

2.1. Elementy stalowe barier

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych okreslone s3 poprzez typ bariery
podany w dokumentacji projektowej. Do elementow tych nalezg:

— prowadnica,

—  stupki,

—  pasy profilowe,

— przektadki, wsporniki, sruby, podktadki, §wiatta odblaskowe,
— laczniki ukosne,

—  obejmy shlupka, itp.

Elementy barier powinny odpowiada¢ wymaganiom norm lub posiadaé Aprobate
Techniczng oraz musza uzyskac akceptacje Inzyniera.

Elementy barier powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie
ogniowe o grubosci 80 um. Laczniki stalowe $ruby winny by¢ réwniez ocynkowane lub
wykonane ze stali odpornej na korozjg.

Bariery powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1377.
3. SPRZET

Roboty beda wykonywane rgcznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, wedtug zalecen
producenta. W trakcie transportu nalezy dba¢ o zabezpieczenie powierzchni ocynkowanych
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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5.2. Zakres wykonywanych rob6t
5.2.1. Montaz barier
Sposéb montazu bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inzyniera.

Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcjg montazowa lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchylek umozliwionych wielko$cig otworéw
w elementach bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej 1 plynnej linii
prowadnic bariery w planie i profilu.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otwordéw lub cig¢,
naruszajacych powtoke cynkowa poszczegolnych elementéw bariery.

W kazdej z barier niezaleznie od rozstawu slupkdéw nalezy stosowac odcinki profilowane;]
tasmy stalowej o dtugosci 4,0 m.

Stosowanie odcinkoéw krotszych, to jest o dlugosci 2,0 m i 1,0 m jest dopuszczalne tylko
dla wyrownania dtugosci bariery, gdy dtugosc¢ ta nie jest wielokrotnoscig 4 metréw.

Linia tasmy musi by¢ ptynna, bez zalaman i przerw. Na gorze stupkow barier sztywnych
zamontowaé pochwyt porgczy z rury.

Na obiekcie nalezy stosowac identyczny typ bariery jak na sgsiednich odcinkach nasypow.
Bariery polaczy¢ z odcinkiem barier drogowych.

Ewentualne uszkodzenia powloki cynkowej nalez po zmontowaniu barier uzupehic
metoda metalizacji natryskowej (grubos$¢ powtoki 200 pum).

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

— czerwone - po prawej stronie jezdni,
— biale - po lewej stronie jezdni.

Odleglosci pomiedzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne
z ustaleniami WSDBO.

Elementy odblaskowe nalezy umocowaé¢ do bariery w sposob trwaty, zgodny
z wytycznymi producenta barier.

5.2.2. Stopy stupkow

Stopy stupkéw dostosowaé do pochylenia poprzecznego kap chodnikowych. Bariery
montowaé po wykonaniu peinej nawierzchni 1 izolacji na kapach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".
6.1. Kontrola montazu barier polega na:

— sprawdzeniu jakoS$ci elementéw sktadowych bariery,
— sprawdzeniu geodezyjnym rzednych ta§my i jej przebiegu w planie,

4



WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.19.01.02.

—  kontroli powlok antykorozyjnych,
—  sprawdzeniu facznikow tasmy i stupkow.
6.2. Dopuszczalne tolerancje

- dopuszczalna technologicznie odchytka odleglo$ci migdzy stupkami, wynikajaca
z wymiaréw wydluzonych otworéw w prowadnicy, stluzacych do zamocowania
stupkow, wynosi + 11 mm,

- dopuszczalna roznica wysokosci stlupkéw, decydujaca czy prowadnica bedzie
zamocowana rownolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztaltem
1 wymiarami otworow w stupkach do mocowania wysiggnikow lub przektadek
1 wynosi = 6 mm,

- rze¢dna gory tasmy bariery i porgczy + 5 mm

- odchylenie tasmy bariery w planie 1 porgczy + 10 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zamdéwieniem obowiazuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czes$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
»Przepisy prawa 1 normy zwigzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych na drogach krajowych. Zalacznik do
zarzadzenia Generalnego Dyrektora Drég Publicznych z dnia 23 kwietnia 2010 .

Katalog Drogowych Barier Ochronnych. Producent.

Norma PN-EN 1317 Systemy ograniczajace drogg.




