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1. WSTEP

1.1. Okre$lenia podstawowe

1.1.1. Koryto przykrycia dylatacyjnego — przestrzen wycieta w nawierzchni w ksztalcie
okreslonym przez producenta (np. w formie schodkowej z odsadzkami), symetrycznie
wzgledem szczeliny dylatacyjne;.

1.1.2. Stabilizator — blacha aluminiowa lub stalowa zabezpieczona przed korozja, zamykajaca
szczeling dylatacyjng od gory 1 podtrzymujaca szkielet przykrycia dylatacyjnego.

1.1.3. Membrana — tasma, np. z PCW lub elastomeru, odporna na wysoka temperature i
charakteryzujaca si¢ matym wspotczynnikiem tarcia.

1.1.4. Masa zalewowa — elastyczna masa bazujaca na substancjach asfaltowych, stanowigca
lepiszcze wypetnienia.

1.1.5. Primer — substancja spetniajaca role srodka gruntujacego.

1.1.6. Gabczasta wktadka neoprenowa lub poliuretanowa — wkiadka umieszczona w
szczelinie dylatacyjnej, zabezpieczajaca przed wypltywem goracej masy zalewowej z koryta.

1.1.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug zasad niniejszych WWiORB
s3:

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Wymagania ogolne

Nalezy stosowa¢ przykrycie dylatacyjne, dla ktérego Wykonawca przedstawi aprobatg
techniczng wydang przez IBDiM.

Przykrycie dylatacyjne powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

Zgodnie z Rozporzadzeniem (Dz.U. nr 63, poz. 735) =zabezpieczenie przerw
dylatacyjnych powinno zapewnic¢:

— szczelnos$¢ potaczenia,
— roéwno$¢ nawierzchni,
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— swobodg odksztalcenia ustroju no$nego obiektu,

— zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w obrebie nawierzchni i1 dylatacii,

— swobod¢ poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikow i odpowiednig ostone
szczelin w obrebie chodnikow.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na calej szerokosci
pomostu w obrgbie jezdni i chodnikow.

Asfaltowe przykrycie dylatacyjne moze by¢ stosowane w obiektach betonowych,
stalowych 1 zespolonych, w ktérych:

— wystepuje nawierzchnia bitumiczna lub betonowa o grubo$ci nie mniejszej niz 6 cm 1 nie
wigkszej niz 15 cm,

— przesunigcia przerwy dylatacyjnej sg nie wigksze niz 25 mm,

— istnieje mozliwo$¢ uksztattowania nawierzchni jezdni na calej szeroko$ci pomostu,

— istnieje stabilne podparcie dla nawierzchni jezdni na catej szerokosci pomostu.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modutowych w ustroju niosagcym obiektu
inzynierskiego mozna stosowac nastgpujace materiaty:

— kruszywo,
— mas¢ zalewowa,
— materialy dodatkowe.

2.2.3. Kruszywo

Nalezy stosowaé grysy tamane ze skal magmowych takich jak bazalt, gabro, granit.
Uziarnienie gryséw powinno by¢ podane przez producenta w zaleznosci od grubosci
nawierzchni, w ktorej zostanie wykonane przykrycie dylatacyjne.

Jezeli producent nie stawia innych wymagan, mozna stosowacé grysy o wlasciwosciach
podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysow

Lp. Wiasciwosé Jednostka | Wymagania Metoda badan wg

1 | Nasigkliwos¢ % <12 PN-EN 1097-6:2002

2 Mrozopdpqrnoéé, metoda o <1 PN-EN 1367-1:2001
bezposrednia

3 Mrozoodporn(?sc wg ;modyﬁkowanej o <10 PN-B-11112:1996
metody bezposredniej

4 | Scieralno$¢ w bebnie kulowym Los o <25 PN-B-06714/42:1979
Angeles

5 | Zawarto$¢ frakcji podstawowe;j % >90 PN-EN 933-1:2000

6 | Zawarto$¢ podziarna % <10 PN-EN 933-1:2000
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7 | Zawartos¢  pylow  mineralnych o <05 PN-B-06714/43:1987
ponizej 0,063 mm _ '

2.2.4. Masa zalewowa

Nalezy stosowac elastyczng mas¢ na bazie asfaltu modyfikowanego z dodatkiem
polimeréw, wypeliaczy oraz substancji powierzchniowo-czynnych, stanowigca lepiszcze
wypetnienia.

Jesli producent nie stawia innych wymagan, mozna stosowa¢ mas¢ zalewowa o
wlasciwosciach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla masy zalewowej

Lp. Wiasciwosé Jednostka | Wymagania Metoda badan wg

1 | Temperatura migknienia wg °C >80 PN-EN 1427:2001
PiK

2 | Penetracja w temperaturze 25 | 0,1 mm <90 PN-EN 1426:2001
°C

3 | Penetracja dynamiczna w Procedura IBDiM — TWm-

0,1 <120

tem-peraturze 35 °C o1 i 32/98

2.2.5. Materialy dodatkowe

Konstrukcja przykrycia dylatacyjnego moze zawiera¢ materialy dodatkowe majace za
zadanie niedopuszczenie do wplywania goracego lepiszcza w glab szczeliny dylatacyjnej w
czasie wbudowywania przykrycia, jak:

a) stabilizator, bedacy blachg aluminiowa lub stalowg zabezpieczong przed korozja, stuzaca
do zamknigcia szczeliny dylatacyjnej od gory i1 podtrzymania szkieletu przykrycia
dylatacyjnego; szerokos¢ stabilizatora nalezy dobra¢ zgodnie z formuta podang przez
producenta, w zalezno$ci od grubo$ci nawierzchni i szerokosci szczeliny dylatacyjnej,

b) membrana bedaca tasmg z PCW lub elastomeru, odporng na wysoka temperature i
charakteryzujaca si¢ maltym wspotczynnikiem tarcia; szeroko$¢ membrany powinna by¢
dobrana zgodnie z zaleceniami producenta, w zaleznosci od szerokosci stabilizatora,

¢) primer, bedacy substancjg spetniajaca role srodka gruntujacego,

d) gabczasta wktadka neoprenowa lub poliuretanowa, bedaca wkladka umieszczang w
szczelinie dylatacyjnej, zabezpieczajaca przed wyplywem goracej masy zalewowe] z
koryta,

e) srodki zwigkszajace przyczepnos¢ lepiszcza do kruszywa 1 nawierzchni bitumicznej,

f) piasek do wykonczenia gornej powierzchni przykrycia dylatacyjnego, np. o uziarnieniu od
0,5 mm do 2 mm lub od 5 mm do 8 mm.
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3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta przykrycia dylatacyjnego i
podlega akceptacji Inzyniera.

Wykonawca przystepujacy do wykonania przykrycia dylatacyjnego powinien mie¢ do
dyspozycji nastepujacy sprzet:

— pile mechaniczna,

— mlot pneumatyczny,

— sprezarke powietrza 200-300 m>/h z filtrem przeciwolejowym,
— piaskownice,

— kotty do przygotowania masy zalewowe;,

— suszarke na gaz propan-butan do podgrzewania kruszywa,

— wozki-termosy do przechowywania kruszywa,

— pedzle do naktadania $rodka gruntujacego,

— sprzet do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materiatow

Masa zalewowa powinna by¢ pakowana w oryginalne opakowania producenta, np.
pudetka tekturowe, zabezpieczone przed przywieraniem masy zalewowej do tektury.

Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajaca nastgpujace
dane:

— nazwe wyrobu,

— nazwg 1 adres producenta,

— date produkcji, numer partii materiatu i okres przydatnosci do stosowania,

— masg netto,

— opis sposobu przechowywania i1 stosowania materiatu, zachowania niezb¢dnych $rodkow
ostroznosci, wymagania bhp i ochrony $rodowiska,

— numer aprobaty techniczne;.
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Mas¢ zalewowa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, chronigc
opakowania przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, chronigc je przed
rozsypaniem, zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywami innego rodzaju lub frakcji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne."

5.2. Wymagania ogdlne

Przykrycie dylatacyjne powinno by¢ wykonane na catej szerokosci przekroju
poprzecznego obiektu, tzn. powinno obejmowac jezdni¢ i1 chodniki. Konstrukcja chodnika
powinna by¢ taka, aby umozliwiala wycigcie w nim koryta bgdacego kontynuacja koryta
wycietego w jezdni obiektu.

5.3. Wykonanie przykrycia dylatacyjnego

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,

wykonanie koryta pod przykrycie dylatacyjne w nawierzchni,
przygotowanie koryta do wypetnienia,

wypetnienie koryta masg zalewowg i kruszywem,

roboty wykonczeniowe.

Nk W=

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy:

— ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot,
— wytyczy¢ przebieg dylatacji.

Przed wbudowaniem przykrycia dylatacyjnego nalezy dokonaé¢ oceny stanu
technicznego nawierzchni oraz tozysk na obiekcie mostowym. Gdy nawierzchnia jest
zdeformowana lub skoleinowana, konieczne jest wykonanie naprawy nawierzchni przed
wbudowaniem przykrycia. W przypadkach, gdy tozyska sg zablokowane, nalezy dokona¢ ich
naprawy.

Stan obiektu przed przystapieniem do ulozenia przykrycia dylatacyjnego w
nawierzchni podlega akceptacji Inzyniera.
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5.5. Technologia wykonania robot

5.5.1. Ogolne zasady wykonania

Jezeli producent przykrycia nie podaje innej technologii wykonania robot, przykrycie
dylatacyjne nalezy wykona¢ wedhug kolejnosci ustalonej w pkcie 5.3.

5.5.2. Wykonanie w nawierzchni zaprojektowanego koryta

Szerokos¢ 1 ksztalt koryta powinny by¢ zgodne z zakladang i powinny by¢ dobrane w
zaleznosci od konstrukcji nawierzchni oraz dlugosci przgsel, zgodnie z zaleceniami
producenta.

Do wyciecia koryta konieczne jest uzycie pity mechanicznej i mtotéw pneumatycznych.
Z wnetrza koryta nalezy usung¢ calg istniejacg nawierzchnig, az do odstonigcia konstrukceji
plyty. Niedopuszczalne jest przy tym uszkodzenie wigcej niz 5% powierzchni pionowych
koryta. Koryto powinno by¢ wykonane z doktadnoscig + 2 cm. Jezeli tak wymaga producent,
nalezy pozostawi¢ pasek wystajacej izolacji szerokosci okoto 5 cm. Jezeli projekt roboczy
zaktada wykonanie odsadzek nawierzchni, powinny by¢ one usytuowane na poziomie
polaczenia warstwy $cieralnej 1 wigzace;.

Ewentualne uszkodzenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej w konstrukcji powinny zosta¢
naprawione zaprawami do napraw betonu, dla ktorych Wykonawca przedstawi aprobaty
techniczne; szczelina dylatacyjna po naprawie powinna mie¢ stala szeroko$¢ na calej
szerokos$ci obiektu oraz rowne krawedzie.

Odslonigta ptyte pomostu nalezy oczysci¢ z produktéw korozji przez piaskowanie.
Ewentualne uszkodzenia ptyty betonowej powinny zosta¢ naprawione zaprawg
niskoskurczowg posiadajacg aprobate techniczng. Plyty stalowe powinny by¢ oczyszczone
przez piaskowanie do stopnia czystosci SA 2,5 wg PN-ISO 8501-1:1996.

Przed przystgpieniem do wbudowywania przykrycia dylatacyjnego, koryto wycigte w
nawierzchni powinno by¢ oczyszczone z pytow, luznych frakcji i innych zanieczyszczen
przez przedmuchanie sprezonym powietrzem, a nast¢pnie przez piaskowanie wszystkich jego
powierzchni. Przed przystapieniem do wypehienia koryta nalezy je ponownie oczyscic¢ przez
piaskowanie sprezonym powietrzem. Piaskowaniu podlegaja rowniez pasy jezdni o
szerokosci 10 cm po obu stronach koryta.

Jezeli w chodniku przebiegaja rury ostonowe nalezy na nie zalozy¢ mufy. Rury ostonowe
w chodniku powinny by¢ utozone min. 5 cm nad ptyta jezdni.

5.5.3. Wypehienie koryta
5.5.3.1. Warunki atmosferyczne wykonywania robot

Wypehienie dylatacji masg asfaltowg mozna wykonywa¢ w temperaturze otoczenia
powyzej 0°C w dni bezdeszczowe. Dopuszczalne jest wykonywanie wypetien w nizszych

temperaturach pod warunkiem, ze Wykonawca przewidzial warunki wykonywania robdt w
niskich temperaturach w organizacji robot.
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5.5.3.2. Przygotowanie materiatow

Masa zalewowa powinna by¢ nagrzana do temperatury podanej przez producenta (okoto
175 + 190°C) 1 wymieszana w celu uzyskania jednakowej temperatury. Temperatur¢ masy
nalezy sprawdzi¢ termometrem zewng¢trznym w rdznej odlegtosci od $cian kotta.

Kruszywo nalezy wysuszy¢ i podgrza¢ w przenosnej suszarce (opalanej gazem propan-
butan). Temperatura kruszywa powinna by¢ zgodna z podang przez producenta, zwykle w
granicach 110 + 150°C (przy wykonywaniu wypelnien w niskiej temperaturze otoczenia
nalezy podgrzewac kruszywo do temperatury wyzszej). Kruszywo nalezy przechowywac¢ w
uprzednio wygrzanych woézkach-termosach.

5.5.3.3. Wypehienie koryta
Wypetnienie koryta obejmuje nastgpujace roboty:

a) zabezpieczenie szczeliny dylatacyjnej gabczasta wkiadka,

b) posmarowanie dna koryta masg zalewowa,

c¢) utozenie symetrycznie wzdtuz szczeliny dylatacyjnej stabilizatora z dokladnym jego
docisnigciem do masy na calej dlugosci przykrycia dylatacyjnego,

d) ponowne posmarowanie szczeliny wraz ze stabilizatorem masg zalewowa,

e) ulozenie membrany symetrycznie wzglgdem szczeliny dylatacyjnej na rozgrzang mase
zalewowa z dokladnym jej doci$nieciem do masy na calej dlugosci przykrycia
dylatacyjnego,

f) wypehienie koryta na przemian odpowiednio rozgrzang masa zalewowa 1 goragcym
kruszywem.

Grubo$¢ warstw kruszywa powinna by¢ tak dobrana, aby masa zalewowa mogta doktadnie
wypetni¢ w nim wszystkie puste przestrzenie i moglta zespoli¢ si¢ z poprzednig warstwg
(okoto 2+4 cm). Ostatnia warstwa kruszywa powinna by¢ utozona na réwno z powierzchnia
nawierzchni 1 starannie zawatowana w celu prawidtowego utozenia si¢ kruszywa. Rownos¢
nalezy sprawdzi¢ tatg. Ostatnig warstwe¢ kruszywa nalezy zala¢ masg zalewowg 1 pozostawié
do wystygniecia,

g) po doktadnym spenetrowaniu kruszywa przez mase¢ zalewowa (najczgsciej na drugi dzien)
wylanie ostatniej warstwy masy. Gorna powierzchnia masy zalewowej powinna wystawac
1+3 mm ponad poziomem nawierzchni. Ulozone warstwy nalezy zagesci¢ ptyta lub
walcem wibracyjnym,

h) wykonanie warstwy wykonczeniowej — w tym celu nalezy oczysci¢ przykrycie dylatacyjne
sprezonym powietrzem, podgrza¢ palnikami gazowymi, przykry¢ cienka warstwa masy
zalewowej 1 posypa¢ drobng frakcja kruszywa lamanego granitowego lub bazaltowego o
frakcji zalecanej przez producenta. Posypanie kruszywem nalezy wykona¢, gdy lepiszcze
jest jeszcze gorace 1 kruszywo moze si¢ do niego przykleic,

1) uzupelienie krawe¢znikdw z pozostawieniem szczelin 2+3 cm, ktore wypehia si¢ na
glebokosci 2+3 cm masg elastyczng, np. kitem silikonowym,

j) odtworzenie konstrukcji chodnika nad dylatacja, ktore jest wykonywane wg
indywidualnego opracowania, zgodnie z dokumentacja projektows.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Materialy do wykonania przykrycia dylatacyjnego powinny by¢ dostarczone przez
producenta jako zestaw gotowy do ulozenia po odpowiednim przygotowaniu. Kontrola
wykonania materiatow skladowych przykrycia w wytworni spoczywa na producencie.
Protokoty kontroli materiatow powinny by¢ dostarczone na budowg lacznie z materiatami.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

a) uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty
techniczne, protokoly kontroli i odbioru w wytworni itp.), potwierdzajace zgodno$¢
materiatéw z wymaganiami pktu 1 niniejszej specyfikacji,

b) ew. wykona¢ wilasne badania wtasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 1 lub przez Inzyniera,

c¢) skontrolowa¢ stan nawierzchni i tozysk na obiekcie mostowym.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Po wycigciu koryta nalezy skontrolowac:

— szerokos$¢ koryta wycietego w nawierzchni, ktora nie powinna r6zni¢ si¢ o wiecej niz o
5% od szerokosci przewidzianej w dokumentacji projektowej,

— stan szczeliny dylatacyjnej; jezeli nastapilo uszkodzenie jej krawedzi nalezy je naprawié
zaprawg niskoskurczows,

— zabezpieczenie za pomocg muf ewentualnych rur ostonowych w chodniku,

— stan plyty pomostu ktorg, jezeli ulegla uszkodzeniu, nalezy naprawi¢ zaprawg
niskoskurczowa,

— wszystkie powierzchnie koryta, ktére powinny by¢ oczyszczone z pytow, luznych frakcji i
innych zanieczyszczen.

W trakcie wypehiania koryta nalezy kontrolowac:

— temperatur¢ powietrza w czasie wbudowywania przykrycia,

— temperature kruszyw i lepiszcza, ktéra powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta,

— zabezpieczenie szczeliny dylatacyjnej przed wplywaniem goracego lepiszcza w glab
szczeliny za pomocg neoprenowej lub poliuretanowej wktadki gabczastej, stabilizatora i
membrany,

— grubos$¢ uktadanych warstw kruszywa (okoto 2+4 cm), tak aby zapewnione byto doktadne
wypetnienie przez mas¢ zalewowa wszystkich pustych przestrzeni,

— wykonczenie powierzchni przykrycia, ktore powinno wystawa¢ 1+3 mm ponad poziomem
nawierzchni,




WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.18.01.03.

— wykonanie posypki z kruszywa: kruszywo powinno by¢ sypane na gorace lepiszcze, aby
mogto si¢ do niego przykleic,

— roboty naprawcze obejmujace uzupetnienie kraweznikéw 1 odtworzenie konstrukeji
chodnika nalezy sprawdzi¢ na zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa.

Kontrola gotowego przykrycia dylatacyjnego powinna stwierdza¢, ze:

— przykrycie dylatacyjne po wbudowaniu w obiekt jest szczelne, bez spekan, odspojen,
wybrzuszen 1 pecherzy, a przejazd przez dylatacje nie powoduje wstrzasoéw i hatasu,

— powierzchnia przykrycia jest rownolegla do powierzchni jezdni 1 nie wystaje wigcej niz 3
mm ponad poziom warstwy Scieralnej, a wykonane przykrycie nie zachodzi na istniejaca
nawierzchni¢ na szeroko$¢ wiekszg niz 5 cm.

Ocene jakosci wykonanego przykrycia przeprowadza si¢ wizualnie przy odbiorze
robdt oraz po uptywie okresu gwarancji.

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

. ODBIOR ROBOT

oL

Ogolne zasady odbioru robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— koryto wyciete w nawierzchni,
— przygotowanie koryta do wypehienia,
— zabezpieczenie szczeliny dylatacyjnej przed wptywaniem masy zalewowej,
— uktadanie kolejnych warstw kruszywa i masy zalewowe;.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zamoéwieniem obowigzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czesci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
»Przepisy prawa 1 normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — czesé

6:2002 6: Oznaczanie ggstosci ziarn 1 nasigkliwosci

PN-EN 1367- Badanie wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie

1:2001 czynnikow  atmosferycznych —  Czgs¢ 1:  Oznaczanie
mrozoodpornosci

10



WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

PN-B-11112:1996

PN-B-
06714/42:1979

PN-EN 933-1:2000

PN-B-
06714/43:1987
PN-EN 1427:2001

PN-EN 1426:2001

PN-ISO
1:1996

8501-

Kruszywa mineralne — Kruszywo tamane do nawierzchni

drogowych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie
Los Angeles

Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne — Badania — Oznaczanie ziarn stabych

Asfalty i produkty naftowe — Oznaczanie temperatury mi¢knienia —
Metoda Pierscien 1 Kula

Asfalty 1 produkty naftowe — Oznaczanie penetracji igta

Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow — Wzrokowa ocena czystosci powierzchni —
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych
podiozy stalowych oraz podilozy stalowych po catkowitym
usuni¢ciu wezesniej natozonych powtok
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