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1. WSTEP
1.1. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych WWiORB sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu robdt wedtug zasad niniejszych WWiORB
jest:

2.1. Beton - wymagania wedlug PN-B-06250 oraz WWiORB M.13.01.00.
2.2. Deskowanie - wymagania wedtug WWiORB M.13.01.00.
3. SPRZET
Sprzet powinien spelnia¢ wymagania jak w WWiORB M.13.01.00.
4. TRANSPORT

Beton transportowany zgodnie z "Wymaganiami i zaleceniami dotyczacymi wykonywania
betondéw do konstrukcji mostowych" - GDDP oraz WWiORB M.13.01.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych rob6t
5.2.1. Reczne oczyszczenie podtoza.
5.2.2. Wykonanie deskowania — zgodnie z WWiORB M.13.01.00
5.2.3. Wykonanie mieszanki betonowej zgodnie z WWiORB M.13.01.00.
5.2.4. Wykonanie elementow ustroju no$nego — skrzydetka, §ciany boczne, rygle, nogi.

Ulozenie mieszanki betonowej, jej zageszczenie 1 pielegnacja zgodnie z WWiORB
M.13.01.00.

Mieszanke¢ betonowa uktadaé bezposrednio z pojemnika lub rurociggu pompy. Mieszanke
mozna zageszczaé belkami-fatami wibracyjnymi, a tam gdzie nie mozna ich przemiesci¢ -
wibratorami powierzchniowymi. Grubo$¢ zageszczanej warstwy nie powinna przekraczaé 25
cm, a w plytach zbrojonych gora i dolem 12 cm. W takich wypadkach nalezy stosowac
wibratory wgltebne i dodatkowo na powierzchni taty. Ostatni przejazd tata z wylaczonym
silnikiem.




WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.13.01.05.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".

6.1. Kontrola jako$ci robot:
Kontrola jakosci robdt polega na zgodno$ci z Dokumentacja Projektowej pod wzgledem:

— jakosci uzytych materiatow,
— wykonania robo6t betoniarskich.

Kontrole jako$ci robot przeprowadzi¢ zgodnie z WWiORB M.13.01.00.

6.2. Dopuszczalne odchytki wymiarowe od Dokumentacji Projektowej wynosza:
dla elementow konstrukcji ustroju nosnego (kap chodnikowych):

—  grubos¢ plyty +0,5% 1-0,2% lecz nie wigcej niz = 0,5 cm,
— usytuowanie w planie +0,2% lecz nie wigcej niz + 2 cm,
—  rzedne + 0,5 cm.

Peknigcia elementow konstrukcyjnych sa niedopuszczalne. Rysy powierzchniowe
skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze pozostaje zachowane 1 cm otulenie zbrojenia.

Dhugos$¢ rys nie powinna przekracza¢ 1 m i nie wigcej niz:

— dlarys w kierunku dlugosci - podwdjnej szerokosci,
— dlarys poprzecznych - polowy szerokosci.

Pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, Ze otulina zbrojenia bg¢dzie nie
mniejsza niz 1 cm, a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5 % powierzchni
odpowiedniego elementu.

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zamdéwieniem obowiazuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czes$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
»Przepisy prawa 1 normy zwigzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.
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Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

PN-S-10040:1999  Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprezone.
Wymagania i badania.

PN-S-10040 Zelbetowe i betonowe konstrukcje mostowe. Wymagania i badania.
PN-EN 206-1:2003 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

Wymagania i zalecenia dotyczace wykonywania betonow do konstrukcji mostowych. - zat. do
zarzadzenia GDDP.

Pozostate jak w WWiORB M.13.01.00.




