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1.WSTEP
1.1. Okre$lenia podstawowe

1.1.1. Przerwa dylatacyjna — przerwa w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczona na
zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego.

1.1.2. Urzadzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana w strefie dylatacji, umozliwiajaca
swobodne odksztatcenia przeset mostu oraz niezakidcony przejazd pojazdow mechanicznych.

1.1.3. Modutowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne, zawierajace stalowe
prowadnice usytuowane réwnolegle do osi przerwy dylatacyjnej, potaczone w sposob
umozliwiajacy réwnomierny przesuw w szczelinach migdzy prowadnicami. Szczelno$¢
dylatacji zapewniona jest dzieki wkiladkom uszczelniajacym zamocowanym w szczelinach
miedzy prowadnicami.

1.1.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug zasad niniejszych WWiORB
s3:

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materiaty do wykonania rob6t

2.2.1. Wymagania og6lne

Na nowoprojektowanych obiektach inzynierskich nalezy stosowaé urzadzenia
dylatacyjne, dla ktorych okres trwatosci jest nie krotszy niz 20 lat. Dla obiektow
odbudowywanych, rozbudowywanych 1 przebudowywanych powinien by¢ okreslony
skorygowany okres uzytkowania, uwzgledniajacy zakres wykorzystania elementow starej
konstrukcji oraz ich stan techniczny i wiek.

Nalezy stosowac¢ urzadzenie dylatacyjne, dla ktérego Wykonawca przedstawi aprobate
techniczng wydang przez IBDiM.

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane 1 montowane zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie [8].

Zgodnie z Rozporzadzeniem zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomoca urzadzenia
dylatacyjnego powinno zapewnic:
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— szczelno$¢ polaczenia,

— rowno$¢ nawierzchni,

— swobodg odksztatcenia ustroju no$nego obiektu,

— zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w obrebie nawierzchni i1 dylatacii,

— swobodg¢ poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikow i odpowiednig ostone
szczelin w obrebie chodnikow.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na calej szerokosci
pomostu w obrebie jezdni, pasoéw awaryjnych, opasek, utwardzonych poboczy i chodnikéw.

Do zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych o przesunigciach wigkszych niz 25 mm
nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego.
Urzadzenia te powinny:

— przebiega¢ w sposob ciagly na calej szeroko$ci pomostu,

— by¢ zamocowane za pomocg $rub lub kotew we wnekach uformowanych w konstrukeji
obiektu, zapewniajacych przenoszenie sit od dynamicznych oddziatywan kot pojazdow,

— mie¢ odpowiednio uksztaltowane krawezniki stanowigce integralng czg¢s¢ urzadzenia,

— charakteryzowac si¢ tatwoscig napraw wykonywanych z gory i wymagajacych zamknigcia
jezdni tylko na potowie szerokosci.

2.2.3. Stosowane materiaty

Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modulowych w ustroju niosacym obiektu
inzynierskiego mozna stosowac nast¢gpujace materiaty:

— urzadzenie dylatacyjne,
— elementy kotwiace,
— materialy wypetniajagce wneke dylatacyjna.

2.2.4. Urzadzenie dylatacyjne i elementy kotwigce

Przedmiotem niniejszych WWiORB sg modutowe (jednomodutowe lub wielomodutowe)
urzadzenia dylatacyjne szczelne mocowane w konstrukcji obiektu mostowego.

Urzadzenia jednomodulowe powinny sktada¢ si¢ z dwoch skrajnych stalowych beleczek
(prowadnic) zakotwionych na krawedziach konstrukcji mostowej utrzymujacych jeden
elastomerowy profil uszczelniajacy. Elastomerowy profil powinien by¢ szczelnie
zamocowany we wnekach stalowych beleczek, tak aby woda sptywajaca po nawierzchni nie
mogta wplynaé w glab szczeliny dylatacyjne;j.

Urzadzenia wielomodutowe powinny by¢ zlozone z dwodch skrajnych beleczek jezdni
zakotwionych na krawedziach konstrukcji mostowej, kilku (co najmniej jednej) posrednich
beleczek jezdni oraz odpowiedniej liczby (co najmniej dwdch) elastomerowych profili
uszczelniajgcych. Posrednie beleczki powinny by¢ odpowiednio podparte (np. na belkach
trawersowych lub innych elementach stalowych) i tworzy¢ mechanizm geometrycznie
zmienny, odksztalcajacy si¢ swobodnie pod wplywem przemieszczen krawedzi przesta
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mostowego 1 zachowujacy jednoczesnie wymagang sztywnos$¢ pod wplywem obcigzen
wywotywanych przejazdem pojazdow mechanicznych.

Elementy uszczelniajace powinny by¢ odporne na dziatanie czynnikéw chemicznych
(oleje, smary), temperatury 1 na starzenie.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ kotwione w konstrukcji obiektu za pomoca kotew w
postaci petli, $rub, blach itp. stanowigcych integralne czgsci urzadzenia.

W sktad urzadzenia dylatacyjnego powinny wchodzi¢ réwniez blachy zabezpieczajace
szczeliny dylatacyjne na chodniku i w gzymsach.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wyposazone w elementy ttumigce hatas.

Wszystkie elementy dylatacji (stalowe beleczki, elementy podpierajace, profile
uszczelniajace, elementy kotwiace, blachy zabezpieczajace 1 inne) powinny by¢ przedmiotem
aprobaty technicznej wydanej dla urzadzenia dylatacyjnego, ktora powinna okresla¢
wymagania materiatowe dla poszczegdlnych elementéw urzadzenia.

Wielomodulowe urzadzenia dylatacyjne powinny spetnia¢ warunek odpornosci na
powtarzalne obcigzenie dynamiczne wg procedury IBDiM Nr PB-TM-07/96.

2.2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementow zakotwien
stykajacych si¢ z betonem, powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie. Elementy metalowe
wystawione na dzialanie czynnikéw atmosferycznych powinny by¢ wykonane z metali
odpornych na korozj¢, np. stali nierdzewnej lub powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg
przy pomocy zwyklych metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukcji mostow
stalowych, np. przez metalizacj¢ ogniowa cynkiem wykonang zgodnie z wymogami normy
PN-EN ISO 1461:2000 oraz pomalowanie farbami antykorozyjnymi. Elementy stalowe, na
ktore nalezy nanie$¢ powtoke antykorozyjng powinny by¢ oczyszczone do stopnia czystosci
S.A.2 %2 wg PN-ISO 8501-1:1996. Catkowita grubos¢ powtoki antykorozyjnej okreslona wg
PN-EN ISO 2808:2000 powinna wynosi¢ od 170 um do 320 pum. Rodzaj zastosowanej
powloki, liczba i grubo$¢ naniesionych warstw powinny by¢ okreslone w aprobacie
technicznej urzadzenia dylatacyjnego lub w projekcie technicznym urzadzenia dostarczonym
przez Wykonawce. W takim przypadku materiaty, z ktoérych wykonana zostanie powloka
antykorozyjna powinny mie¢ aprobatg¢ techniczng IBDiM.

2.2.6. Wypehienie szczeliny dylatacyjne;j

Jezeli projekt urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, beton stosowany do
wypetnienia strefy zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinien odpowiada¢ wymogom
podanym w M-13.01.00. Klasa betonu uzywanego do wypehienia stref zakotwien urzadzen
dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu ptyty pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spelniajgcej wymagania
M-12.01.02. Klasa stali powinna by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Srednica,
klasa stali, dlugosci i rozstawy pretow wychodzacych z plyty ustroju niosagcego w rejonie
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wneki dylatacyjnej powinny by¢ okreslone przez producenta urzadzenia dylatacyjnego w
projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one montowane razem ze zbrojeniem plyty i
objete odrebng specyfikacja dotyczaca robdt zbrojeniowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne."
5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i1 jego montazu
5.2.1. Zasady og6lne

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wykonane dla $ci$le okreslonego obiektu
mostowego. Zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktérego
zostalo ono zaprojektowane oraz wprowadzenie do niego zmian konstrukcyjnych i1 przerobek
bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt wurzadzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w uzgodnieniu z
projektantem obiektu mostowego, na koszt Wykonawcy. Jezeli dokumentacja projektowa nie
przewiduje inaczej, projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego wykonuje Wykonawca na
wlasny koszt, w uzgodnieniu z producentem urzadzenia dylatacyjnego.

5.2.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla $cisle okreslonego
obiektu mostowego. Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta
na podstawie rysunkow konstrukcyjnych obiektu dostarczonych przez Wykonawce i1
obejmujacych:

— przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

— rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktéw na jezdni i na chodnikach w
strefie dylatacji,

— dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta 1 przyczotka w strefie dylatacji,

— w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac cala szerokos$¢ obiektu mostowego:
jezdnig 1 ptyty chodnikowe. Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:

— opis techniczny 1 technologiczny wykonania urzadzenia dylatacyjnego,

— przekrdj podhuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,

— rysunki szczegotowe elementow (takich jak profile dylatacyjne, trawersy, kotwy w strefie
jezdni i chodnikéw, blachy ostonowe, blachy fartuchowe itp.),

— ksztalt w planie wneki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjnej,

— klase betonu we wnece dylatacyjnej,

— plan rzednych stabilizacji profili,

— rozmieszczenie, ksztalt i $rednice, klase stali pretow kotwigcych, w tym pretow
wyprowadzonych z ustroju niosgcego oraz szczegoty mocowania do ustroju niosacego,
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— sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow stalowych urzadzenia dylatacyjnego,

— szczegbly zakonczenia izolacji przeciwwodnej ptyty pomostu oraz nawierzchni asfaltowe;j
przy urzadzeniu dylatacyjnym,

— sposob odwodnienia 1 uszczelnienia strefy dylatacyjne;,

— szczegbly urzadzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekrojow jezdni i chodnikdw.

5.2.3. Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego

Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien okreslac:

— sposOb mocowania urzadzenia w ptycie ustroju niosgcego i $ciance przyczotka,

— wymagania odno$nie montazu urzgdzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcja producenta,

— kolejnos¢ robot montazowych,

— sposéb wykonania polaczenia urzadzenia dylatacyjnego z nawierzchnig — uszczelnienie
styku.

5.3. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,
przygotowanie wneki dylatacyjne;j,
montaz urzadzenia dylatacyjnego,
zabetonowanie wneki dylatacyjne;,
roboty wykonczeniowe.

Nk W=

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy:

— ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

5.5. Przygotowanie wneki dylatacyjnej

Wneki pozostawione w betonie w celu zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinny
mie¢ ksztalt i wymiary zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego.

Zbrojenie wyprowadzone z konstrukcji, a takze dodatkowe zbrojenie zakotwien powinny
by¢ zgodne z projektem urzgdzenia dylatacyjnego. Nalezy sprawdzi¢ wystapienie ewentualne;j

kolizji montowanego urzadzenia z istniejagcym zbrojeniem.

Przygotowanie wnek dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje
nastepujace czynnosci:

— deskowanie wneki na urzadzenie dylatacyjne,
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— ulozenie zbrojenia, w tym pretow kotwigcych urzadzenie dylatacyjne do ptyty pomostu.
Srednice pretow kotwiacych i ich rozstaw okresli producent urzadzenia dylatacyjnego w
projekcie urzadzenia dylatacyjnego,

— zabetonowanie koncowych odcinkéw ptyty pomostu w rejonie dylatacji tak, aby uzyskac
przerwe dylatacyjng o szeroko$ci okreslonej przez producenta urzadzenia,

— oczyszczenie wneki dylatacyjnej przed przystgpieniem do montazu urzadzenia
dylatacyjnego.

5.6. Montaz urzadzenia dylatacyjnego

5.6.1. Zakres 1 warunki wykonania robot

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktéra jest producentem
urzadzenia dylatacyjnego lub autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybdr firmy
montujace] urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji Inzyniera. Dokonywanie zmian w
urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.

Roboty zwigzane z montazem obejmujg:

— ulozenie w przerwie dylatacyjnej urzadzenia dylatacyjnego,

— regulacj¢ ustawienia wysokos$ciowego urzadzenia dylatacyjnego,

— regulacj¢ urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego szerokosci rozwarcia do
temperatury montazu,

— zabetonowanie stref zakotwien,

— zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,

— odwodnienie strefy urzadzenia dylatacyjnego,

— ulozenie izolacji oraz wykonanie nawierzchni w bezposrednim sgsiedztwie urzadzenia
dylatacyjnego,

— uszczelnienie stykow.

Uwaga: Regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwarcia do
temperatury montazu nalezy wykona¢ w wytwoérni, przewidujgc warto§¢ temperatury w
harmonogramowym terminie robot. Jesli temperatura montazu jest inna niz przewidziana na
podstawie harmonogramu, poziome ustawienie rozwartosci urzadzenia nalezy dostosowa¢ do
pomierzonej lub prognozowanej krotkoterminowo temperatury montazu.

5.6.2. Sposob wykonania robot

Jezeli projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, roboty
montazowe nalezy wykonac¢ jak ponizej:

a) bezposrednio przed montazem nalezy usung¢ elementy zabezpieczajace,

b) przy uzyciu dzZwigu urzadzenie dylatacyjne nalezy umiesci¢ nad wngka dylatacyjng w celu
kontroli mozliwosci ulozenia dylatacji 1 wyeliminowania ryzyka kolizji kotew z
istniejgcym zbrojeniem obiektu. W przypadku wystapienia kolizji konieczne jest usunigcie
przez Wykonawce kolidujacego zbrojenia, w porozumieniu z projektantem,
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¢) gdy nie wystepuja kolizje, nalezy umiesci¢ urzadzenie dylatacyjne we wnece dylatacyjne;j
na odpowiedniej liczbie (wskazanej przez producenta urzadzenia) podnosnikéw
hydraulicznych,

d) po ustawieniu dylatacji na podno$nikach nalezy przystapi¢ do jej regulacji geodezyjnej na
wysokos¢, w planie (na dlugos¢ 1 szerokos$¢) oraz wzgledem osi szczeliny dylatacyjnej. O$
dylatacji musi pokrywac si¢ z osig szczeliny dylatacyjnej. Geodeta powinien skontrolowaé
doktadno$¢ pionowego potozenia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowane;j
niwelety w oparciu o rzedne w punktach charakterystycznych naniesione w dokumentacji
projektowej (projekcie urzadzenia dylatacyjnego). Ustawianie urzadzenia dylatacyjnego
powinno zakonczy¢ si¢ spisaniem przez geodete operatu geodezyjnego bedacym
potwierdzeniem prawidlowosci ustawienia urzadzenia,

e) przed wbudowaniem urzadzenia nalezy skontrolowa¢ doktadno$¢ poziomego ustawienia
rozwartosci dylatacji,

f) po doktadnym ustawieniu dylatacji w planie i w pionie nalezy przystgpi¢ do jej
zastabilizowania poprzez przyspawanie jej kotew do istniejacego zbrojenia we wngce
dylatacyjnej. Jezeli projekt urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, nalezy
przyspawac 80% kotew spoing amin = 4 mm do istniejacego zbrojenia. W przypadku, gdy
istniejagce zbrojenie nie jest wyksztalcone w ilo$ci zapewniajacej przyspawanie
odpowiedniej ilosci kotew, nalezy zastosowa¢ dodatkowe taczniki zbrojenia o $rednicy 1 ze
stali gatunku uzgodnionych z producentem urzadzenia,

g) po przyspawaniu kotew do istniejgcego zbrojenia nalezy odcig¢ elementy stuzace do
rozsunig¢cia/zsuni¢cia urzadzenia dylatacyjnego,

h) nalezy sporzadzi¢ protokét montazu urzadzenia dylatacyjnego z zanotowang temperaturg
montazu urzadzenia.

5.7. Zabetonowanie wngki dylatacyjne;j

Bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien wneke nalezy oczy$ci¢ za pomoca
sprezonego powietrza z pyléw, luznych frakcji, wody na powierzchni betonu i innych
zanieczyszczen. Roboty betoniarskie nalezy wykona¢ zgodnie z M.13.01.00.

Blokady utrzymujace urzadzenie dylatacyjne w czasie betonowania nalezy zwolnié
bezposrednio po zabetonowaniu zakotwien, chyba ze projekt montazu urzadzenia
dylatacyjnego przewiduje inacze;j.

5.8. Uszczelnienie i odwodnienie strefy dylatacji

Po zwigzaniu betonu we wnece dylatacyjnej, w strefie przydylatacyjnej nalezy utozy¢
izolacje. Warunki uktadania izolacji nalezy przyja¢ zgodnie z M.15.02.03. Nastepnie nalezy
wykona¢ nawierzchni¢ wg odrgbnej specyfikacji. Uszczelnienie i odwodnienie strefy
przydylatacyjnej nalezy wykona¢ $cisle wg wymagan producenta, zgodnie z projektem
urzadzenia dylatacyjnego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ dostarczone przez producenta jako komplet gotowy
do zamontowania. Kontrola wykonania warsztatowego w wytworni spoczywa na producencie.
Protokoly kontroli materiatow i calego urzadzenia oraz odbioru w wytworni powinny by¢
dostarczone na budowe tacznie z urzadzeniem dylatacyjnym.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

a) uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodno$ci, aprobaty
techniczne, protokoty kontroli i odbioru w wytworni itp.), potwierdzajace zgodnosé
materiatdéw z wymaganiami pktu 1 niniejszej specyfikacji,

b) ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwosci materialdow przeznaczonych do wykonania robét,
okreslone w pkcie 1 lub przez Inzyniera,

c¢) sprawdzi¢ cechy zewnetrzne urzadzenia dylatacyjnego (sprawdzenie wygladu zewnetrznego
urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez ocen¢ uszkodzen na
powierzchni poszczegoélnych elementéw oraz kompletno$ci urzadzenia).

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Kontrola w czasie rob6t obejmuje:

— wykonanie wngk dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ ksztatt i
wymiary wneki, czy powierzchnia wneki jest nalezycie oczyszczona, rozstaw, Srednice 1
oczyszczenie pretow kotwiacych,

— sprawdzenie jakoSci wykonania urzadzenia dylatacyjnego na podstawie projektu
urzadzenia, aprobaty technicznej IBDiM 1 certyfikatu jako$ci producenta, nalezy
zanotowa¢ temperatur¢ powietrza zmierzong w czasie wbudowywania urzadzenia
dylatacyjnego,

— wykonanie regulacji ustawienia wysokos$ciowego urzadzenia dylatacyjnego — nalezy
sprawdzi¢ doktadno$¢ pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do
projektowanej niwelety plyty. Pomiary pionowego polozenia urzadzenia dylatacyjnego
nalezy wykona¢ w co najmniej 6 punktach pomiarowych, usytuowanych réwniez w
liniach krawgznikdw na skrajnych beleczkach jezdni z obu stron urzadzenia
dylatacyjnego. Blad wysokos$ciowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym
punkcie nie moze przekroczy¢ wartosci = 5 mm,

— wykonanie regulacji ustawienia szerokosci urzadzenia dylatacyjnego i dostosowanie jej do
temperatury montazu nalezy wykona¢ bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien.
Pomiary poziomego potozenia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 3
punktach pomiarowych, usytuowanych w osi jezdni i linii kraweznikow. Maksymalna
odleglo$¢ osi, w ktorych usytuowane sg punkty pomiarowe nie powinna by¢ wieksza niz 6
m. Blad poziomego ustawienia rozwarto$ci ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w
zadnym punkcie nie powinien przekroczy¢ wartosci + 5 mm,
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— jakos¢ stali zbrojeniowej w strefach zakotwief, betonu i sposdb wypelnienia strefy
zakotwien wg pktow 1 i 2 niniejszych WWiORB,

— zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego (najp6zniej w 8 godzin po zabetonowaniu
zakotwien, chyba ze producent podaje inaczej),

— wykonanie izolacji wg M.15.02.03 oraz nawierzchni w sasiedztwie dylatacji wg odrebnej
specyfikacji,

— sprawdzenie odwodnienia i uszczelnienia w strefie urzadzenia dylatacyjnego na zgodnos¢
z projektem urzadzenia dylatacyjnego,

— sprawdzenie szczelnosci strefy dylatacyjne;.

Badanie szczelnosci strefy dylatacyjnej nalezy przeprowadzi¢ nastepujaco:

a) w strefie dylatacyjnej umiesci¢ szczelne i1 szczelnie przylegajace do podloza otwarte
naczynie o wysokosci 0,12 m 1 o szerokos$ci wigkszej niz szerokos$¢ dylatacji o 0,30 m po
kazdej stronie dylatacji,

b) naczynie wypetni¢ woda do wysokosci 0,10 m,

¢) wode utrzymac przez 24 h.

Za pozytywny wynik proby nalezy uzna¢ nieobnizenie si¢ poziomu wody w naczyniu.
W przypadku wystapienia przeciekdw, nalezy wyjasni¢ przyczyny nieszczelnosci, usunaé

usterki 1 ponownie wykona¢ probe.

Urzadzenie dylatacyjne powinno spetnia¢ warunek odpornosci na powtarzalne
obcigzenie dynamiczne wg procedury badawczej IBDiM nr PB-TM-07.

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

. ODBIOR ROBOT

oL

Ogolne zasady odbioru robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie wneki dylatacyjnej,

— ulozenie pretow kotwigcych,

— wykonanie wypelnienia z betonu,

— ulozenie izolacji,

— wykonanie uszczelnienia i odwodnienia w rejonie dylatacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zamdéwieniem obowigzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czes$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
»Przepisy prawa 1 normy zwigzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
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budowlanego™.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

PN-EN ISO Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa
1461:2000 (cynkowanie jednostkowe). Wymagania i badania

PN-ISO 8501- Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
1:1996 podobnych produktéw — Wzrokowa ocena czystos$ci powierzchni

—  Stopnie  skorodowania 1  stopnie  przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych
po catkowitym usunigciu wezesniej natozonych powtok

PN-EN ISO Farby 1 lakiery. Oznaczanie grubo$ci powtoki
2808:2002
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